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© Induktionsmotor. 

©Induktionsmotor, der einen Stander (2) mit einer 
Standerwicklung sowie einen davon Ober elnen Luft- 
spalt (13) getrennten, mit einer Motorwelle (10) ver- 
bundeneri Laufer enthalt, wobei der Laufer mit ein- 
em strom leitenden Element (5, 15) sowie einem 
magnetisch erregten. Korper (4) versehen ist wobei 
im Luftspalt (13) ein zwischen dem Stander und dem 
magnetisch erregten Korper (4) angeordnetes, ge- 
gen den- Laufer freilaufend abgestUtztes, aus 
permanentmagnetischem Staff ausgebiidetes Drehe- 
lement (6) vorgesehen ist. 
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induktionsmotor 



Die Erfindung betrifft einen Induktionsmotor, 
der einen Stander mit einer Standerwicklung sowie 
einen mit einer Motorwelle verbundenen und uber 
einen Luftspalt vom Stander getrennten Laufer 
errthait Beim erfindungsgemaBen Induktionsmotor 
kann der Leistungsfaktor in einem breiten Snstel- 
lungsbereich beiiebig ausgewahlt werden. 

Die induktionsmotoren sind solche elektrischen 
Maschinen, bei denen ein Stander mit einer 
Standerwicklung sowie ein Laufer vorgesehen sind, 
der eine Wtcklung aufweist in welcher uber die 
Standerwicklung der Lauferstrom induziert wird./ 
Die Induktionsmotoren konnen im einfachsten Auf- 
bau mit einem Kafigiaufer (KurzschJuBIaufer) aus- 
gestattet sein, wobei der Kafig aus Staben und mit 
den Staben auf der Stimseite des Laufers verbun- 
denen Ringen (KurzschluBringen) besteht 

Der Wirkungsgrad der elektrischen Motoren 
kann durch das Verhattnis der an der Welle ab- : 
nehmbaren wirksamen Leistung zu der dem Netz 
entnommenen Leistung definiert werden. Bei den 
Induktionsmotoren hangt die letztere von der Span- 
nung, dem Strom und dem Phasenwinke! ab. Die 
, an der Welle abnehmbare -wirksame Leistung ist 
von vielen verschiedenen Faktoren abhangig. Es ist 
War, daB der Wirkungsgrad durch die Verminde- 
rung der dem Netz entnommenen Leistung bei 
einem unveranderten oder begrenzt veranderten 
Wert der wirksamen Leistung verbessert werden 
kann. 

Bnen groBen Teil der aufgenornmenen Lei- 
stung bridet die Blindleistung, die durch aufwen- 
dige Kondensatoranordnungen stets begrenzt wer- 
den kann. Die Verwendung der den Biindstrom 
kompensierenden Kondensatoren bedeutet jedoch 
immer eine Verschlechterung der Arbertsbedingun- 
gen und eine Erhohung der Herstellungskosten der 
Induktionsmotoren. Die Blindleistung ist von der y- 
Speisespannung und dem Speisestrom sowie dem 
Leistungsfaktor abhangig, wobei der Leistungsfak- 
tor den Cosinus des zwischen dem Strom und der 
Spannung bestehendeh Phasenwinkelunterschieds 
bedeutet 

Die Verbesserung des Leistuhgsfaktors wurde 
bei vielen Erfindungen : als Ziel gesetzt. Neben der 
Verwendung der Kondensatoranlagen sind ver- 
schiedene Losungen bekannt. wie unter anderen * 
beim Hysteresemotor nach der DE-C-32 32 914. 
Dort wird ein als Hohizylinder ausgebildeter 
dauermagnetischer . Laufer vorgeschlagen, der 
wahrend des Betriebes des Motors einer radialen 
Magnetisierung unterzogen wird. Durch die 
zweckmaflige Auswahl der Dicke der Wande kann 
erreicht werden. daB die Magnetkreise fast alte 



durch den Luftspalt des Motors geschlossen wer- 
den; darter ist eine Verbesserung sowohl des Wir- 
kungsgrades ais auch des Leistungsfaktors erreich- 
. •. bar. 

5 Der Nachteil der bekannten Losung besteht 

darin. daB die Verbesserung des Leistungsfaktors - 
; schlecht einstellbar ist, dJi. bei verschiedenen Mo- 
toren gleichen Aufbaus konnen unterschiediiche 
Leistungsfaktoren auftreten. 
io Der gleiche Nachteil kann im Zusammenhang 

. m'rt dem in der DE-C-28 32 165 dargesteliten 
• Reluktanzgenerator erwahnt werden. In dieser 
Patentschrift wurde die Verwendung einer aus 
dauermagnetischem Staff hergestellten Generator- 
is welle vorgeschlagen. Der Laufer des Generators ist 
mit dieser Welle verbunden, welche auch ein den 
MagnetfiuB ablenkendes Element tragt Der Ma- 
gnetflufl der Erregerwicklung wird im Mittelteil des 
Generators konzentriert, wobei der niedrigste 
20 magnetische Widerstand zu uberwinden ist, da das 
aus einem ferromagnetischen Staff bestehende 
fluBablenkende Element den Mittelbereich der Erre- 
gerwicklung und die Welle ausfuiit 

Durch die Erfindung wird die Aufgabe gelost 
25 den Wirkungsgrad der induktionsmotoren mit einfa- 
chen Mitteln zu verbessern, dJi. einen Induktions- 
, motor zu schaffen, dessen Leistungsfaktor auf ein- 
en beiiebig ausgewahlten Arbeftspunkt mit vorbe- 
stimmtem Wert bei hoher Genauigkeit ausgelegt 
.30 werden kann. 

Die Erfindung beruht auf der Erkenntnis, daB 
die Erhohung und Enstellbarkeit des Leistungsfak- 
..." tors durch Verwendung eines erganzenden Rotors 
beim Laufer erreichbar ist fails jener aus 
35 ferromagnetischem Staff besteht und gegenuber 
dem Laufer freilaufend abgestutzt ist 

In der Patentliteratur sind Vorschlage zu finden, 
wonach im Innenraum eines Standers eines Motors 
. mehrere drehbare Elemente angeordnet sind. Je- 
40 doch konnen dadurch, wie dem Unteren entnehm- 
bar ist. iediglich Spezialaufgaben bei speziellen 
. Motoren gelost werden. 

Der Einbau eines erganzenden Laufers ist z.B. 
aus der DE-A-30 45 820 erkennbar. Diesem Vor- 
45 ' schlag nach werden auf der Motorwelle ein 
Kafigiaufer und ein mit Wicklung versehener In- 
nenlaufer zueinander konzentrisch eingebaut. 
wobei der AuBenlaufer und der Stander mit einer 
. auBeren Spannungsquelle verbunden sind. 
so Dadurch konnen unterschiediiche Drehzahlen der 
Laufer erreicht werden. Der derart ausgebildete 
Motor ist eine Spezialmaschine. bei der die 
Erhohung des Leistungsfaktors nicht mogiich ist . 
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In der WO-85/03174 wurde die Unterteilung 
des Laufers auf zwei Teile vorgeschlagen, und 
zwar auf den aufleren Kafig sowie einen hiergegen 
freilaufenden inneren ferromagnetischen Teil. 
Derart entsteht ein einphasiger Motor kleiner Lei- 
stung mit zwei Oder vier Polen, wobei die 
Erhohung des Leistungsfaktors als Aufgabe nicht 
auftritt und. praktisch nicht erreichbar ist 

Zur Losung der gestellten Aufgabe wurde ein 
induktionsrnotor geschaffen, der einen Stander mit 
einer Standerwicklung sowie einen davon uber ein- 
en Luftspait getrennten, mit einer Motorweile ver- 
bundenen Laufer enthalt, wobei der Laufer. mit ein- 
em stromleitenden Element sowie. einem magneti- 
sch erregten Korper ausgestaitet ist und erfin- 
dungsgemafl im Luftspait ein zwischen dem 
Stander und dem Laufer angeordnetes, gegen den 
Laufer freilaufend unterstGtztes, aus 
permanentmagnetischem- (vormagnetisierten 
ferromagnetischen) Staff vorbereitetes Drehelement 
vorgesehen ist das zum Laufer koaxial entweder 
oberhalb des stromleitenden Bementes (des 
Kafigs Oder der Wicklung) des Laufers oder in 
einem Luftspajt zwischen dem stromleitenden Ele- 
ment und dem magnetisch erregten Korper des 
Laufers angeordnet ist 

Wie bekannt kann der Induktionsrnotor mit ein- 
em Innenlaufer, einem Mittell auf er Oder einem 
Auflenlaufer aufgebaut werden. Dementsprechend 
kann das Drehelement auf dem Laufer entweder 
auf dessen aufieren Oberflache oder auf dem 
Korper, weiter auf der Motorweile und bei Verwen- 
dung eines Auflenlaufers auf dem Stander gelagert 
sein. 

Das Drehelement ist vorteilhaft zumindest so 
lang wie der unter ihm liegende Teil des Laufers. 
Es ist zweckmaflig, das Drehelement als wal- 
zenformige Hulse auszubilden, die zum Beispiel 
aus dunnen ferromagnetischen Bandem besteht 
und - dank der Vormagnetisierung - die gleiche . 
Anzahl von Polen aufweist wie die. 
Standerwicklung. Die in radialer Richtung vorma- 
gnetisierten ferromagnetischen Bander konnen auf 
der inneren oder aufleren Oberflache einer 
magnetisch nicht erregbaren metallischen, z.B. aus 
Aluminium vorbereiteten Walze aufgeklebt werden.; 
Der Grundstoff der Bander kann unter -anderen 
Eisen oder ein Seltenmetallmagnet (zum Beispiel 
Samarium-Kobalt Oder auf Neodimium basierender 
Stoff) sein. 

Das auf dem Stander abgestutzte Drehelement 
ist vorteilhaft als Kreisring ausgebildet, der gleich- 
falls mit in radialer Richtung vormagnetisiertem 
ferromagnetischen Stoff besteht. Beim Mittellaufer 
bildet das Drehelement eine Scheibe, die auf der 
Motorweile gelagert ist, wobei der ferromagneti- - 
sche Stoff der Scheibe in axialer Richtung vorma- 
gnetisiert ist. 



Bei dem erfindungsgemaflen Induktionsrnotor, 
talis jener einen mit einem Kafig versehenen Kurz- 
schlu/Jlaufer enthalt ist es vorteilhaft, das Drehele- 
ment auf einem Kurzschluflring abzustutzen, wobei . 
5 der Kurzschluflring mit dem stromleitenden Ele- 
ment test verbunden ist. Die AbstOtzung erfolgt im 
. allgemeinen uber Nadellager oder Gleitiager. 

Bei einem erfindungsgemaflen Asynchron-ln- 
duktionsmotor wird daher erfin dungsgemaB ein 
70 erganzender Synchronlaufer vorgesehen, der ent- 
weder unmittelbar auf der Motorweile oder auf dem 
Laufer beweglich abgestutzt einen synchron zu 
. dem magnetischen Drehfeld des Motors freilaufen- 
den Teil bildet und zur Erregung des Laufers des 
75 Induktionsmotors beitragen kann. 

Dadurch konnen die Kupfermenge des Motors 
'. und die zur. Erregung notwendige Leistung vermin- 
\ dert werden und wird die dem Netz entnommene 
Blindleistung verringert Derart vermindert sich die 
20 Energieaufnahme aus dem eiektrischen Netz. Ein 
wefterer Vorteil besteht darin, dafi der Leistungsfak- 
tor mit gewunschtem Wert einem vorgewahlten Ar- 
beitspunkt zugeordnet werden kann. 

Durch die erfindungsgema/te Losung kann die 
25 Aufnahme der wirksamen Leistung vom Netz im 
. Verhaltnis zur Aufnahme der Blindleistung bei den 
Endpunkten des Netzes vereinfacht . werden; so 
; wird die Blindleistungsaufnahme des durch das 
Netz gespeisten Systems vermindert Die Erfin- 
30 dung kann sowohl bei einphasigen als auch drei- 
phasigen Induktionsmotoren beliebiger Leistung 
(zum Beispiel vori 40 W bis 1000 kW), und insbe- 
sondere bei den in Haushalten eingesetzten Motb- 
. ' ren verwendet werden. 

35 Die Erfmdung wird im folgenden anhand von 
bevorzugten Ausfuhrungsformen naher eriautert, 
die aus der Zeichnung ersichtlich sind. In der 
Zeichnung zeigen: * 

Rgur 1 den Querscrinitt eines. erfindungs- 

40 gem a/ten Induktionsmotors mit einem Laufer und 
einem erganzenden Rotor im Luftspait des Motors, 
Rgur 2 den Querschnitt eines erfindungs- 
gemaflen Induktionsmotors mit einem Laufer, auf 
dem ein freilaufendes Teil als ein erganzender 

45 Rotor gelagert ist ohne Darstellung des Standers, 
' Rgur 3 den Querschnitt eines erfindungs- 
gemaflen Induktionsmotors mit einem • inneren 
Laufer und einem inneren Luftspait worin ein 
erganzender Rotor angeordnet ist 

so Rgur 4 den Querschnitt eines erfindungs- 

gemaflen Laufers des in Rg. 3 dargestellten Induk- 
tionsmotors mit einem inneren Laufer und einem 
■ inneren Luftspait worin ein erganzender Rotor vor- 
gesehen ist ohne Darstellung des Standers, 

55 Rgur 5 den Langsschnitt eines mit Zwi- 

schen laufer und parallel . dazu angeordnetem 
erganzenden" Rotor ausgebildeten erfindungs- 
gemaflen Induktionsmotors, 
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Rgur 6 die Vorderansicht eines als Walze 
ausgebildeten Drehelementes, und 

Rgur 7 die Seitenansicht des Drehelementes 
gemaB Fig. 6 

Zur naheren Erlauterung werden einige 
Ausfuhrungsbeispiele mit Induktionsmotoren aus- 
gewahlt, bei denen der Laufer im innenraum des 
Standers angeordnet ist (Fig. 1 bis 4). Jedoch kann 
das .Grundprinzip der Erfindung auch bei solchen 
Induktionsmotoren verwirklicht werden, bei denen 
der Laufer auflerhalb des Standers angeordnet ist 
(Rg. 5). 

In einem induktionsmotor mit Innen-und 
Au/tenlaufer im Allgemeinen und bei dem erfin- 
dungsgemaflen Induktionsmotor im Besonderen ist 
ein Gehause 1 Oder ein Halteplatte zur Festlegung 
eines mit , Standerwicklungen 3 versehenen 
Standers 2 vorgesehen. Mit einer Motorwelle 10 
test verbunden ist koaxial zum Stander 2 ein 
Laufer eingebaut weicher mit Lauferwickiungen 5 
(Fig. 1 und 5) Oder mit einem Kafig 15 (Fig. 2 bis 
4) in herkommlicher Weise versehen ist Die 
Lauferwickiungen 5 bzw. der Kafig 15 bilden den 
Laufer gemeinsam mit einem magnetisch erregten 
Korper 4 bekannten Aufbaus (z.B. Blechpaket), 
wobei zwischen dem Stander 2 und dem Laufer 
ein Luftspalt 13 vorgesehen ist 

Der herkommliche Motoraufbau wird erfin- 
dungsgemafl so verandert daB zwischen dem 
Stander 2 und dem magnetisch erregten Korper 4 
ein zusatzliches Drehelement 6 vorgesehen ist. 
welches gegenuber dem auf der Motorwelle 10 fest 
abgestutzten Laufer freilaufend drehbar ist Der : 
Laufer besteht daher aus dem Korper 4 und den 
Lauferwickiungen 5 oder dem Kafig 15. und ist an 
das Drehelement 6 angepaflt das freilaufend auf 
der Motorwelle 10 unmitteibar oder auf dem Korper 
4 gelagert ist Das Drehelement 6 ist aus einem 
dauerrnagnetischen Stoff aufgebaut und kann wal 
zenformig oder ringformig ausgebildet sein. Das 
Drehelement 6 wird Qber Lager, insbesondere 
Nadeilager 8, auf der Motorwelle 10 oder dem 
ersten Teil 4, insbesondere der Lauferwicklung 5 - ' 
konzentrisch zum Laufer abgestutzt 

Wie aus Rgur 1 ersichtlich, dient eine Scheibe 
7 zur Abstutzung des walzenformigen Dreheleme- 
ntes 6, und jene ist auf den Nagellagern 8 ab- 
gestutzt Die ietzteren sind Sprengringen 9 an- 
gepafit wobei eine oder mehrere Spannschrauben 
11 zur Befestigung des Drehelementes 6 an der 
Scheibe 7 vorgesehen sind. Offensichtlich konnen 
andere Befestigungsmoglichkeiten verwendet wer- 
den und ist auch die Verwendung von GleitJagem 
18 (Rg. 3) als vorteilhaft anzusehen. Die Scheibe 7 
besteht aus einem leichten Material, wie Kunststoff 
oder Aluminium; sie mufi nicht aus einem 
ferromagnetischen Stoff ausgebildet werden. 



Bei einigen Typen ist der Laufer des Induk- 
tionsmotors. mit einem Kafig 15, ausgestattet 
{Rguren 2 t 3 und 4), wobei ein Kurzschlufiring 16 
vorgesehen ist der mit dem Korper 4 fest verbun- 
5 den ist. Der Kurzschiuflring 16 dient zur. Abstutzung 
der Nagellager 8 und bietet die Moglichkeit des 
einfachen Snbaus des Drehelementes 6. 

Wie es der Rgur 1 zu entnehmen ist entste- 
hen durch die Verwendung eines geteiiten Laufers 
10 zwei Luftspalte im Innenraum des Induktionsmo- 
tors. Das Drehelement 6 besetzt einen Teil des 
Luftspaltes 13 zwischen dem Stander 2 und dem 
Laufer. Zwar vergroGert sich durch die Ver- 
groflerung des Luftspaltes 13 der Magnetisierungs- 
rs strom des Induktionsmotors, was jedoch durch die 
zweckmaflige Auswahl des dauermagnetischen 
Stoffes des Drehelementes 6 gut kompensiert wer- 
den kann. 

Wie es der Rgur 3 entnehmbar ist. kann ein 

20 innerer Luftspalt 14 im Laufer ausgebildet sein. der 
in oder unter dem Kafig 15. jedoch immer oberhalb 
des Korpers 4 liegt Der innere Luftspalt 14 - der 
nicht unbedingt notwendig ist - nimmt das Drehele- 
ment 6 auf. welches in dem allseitig geschlossenen 

25 inneren Luftspalt 14 angeordnet auf erhohtem 
Pegel gegen Storwicklungen gesichert ist. 

Der Kafig 15 besteht - wie herkommlich - aus 
Aluminium oder anderem nicht feromagnetischen 
Metal! (Rgur 3 oder 4) und ist bei dieser 

30 Ausfuhrungsform uber die Spannschrauben 11 mit 
der jeweilgen Scheibe 7 fest verbunden. Die Schei- 
ben 7 sind uber Nutfedem 12 mit der Motorwelle 
10 fest verbunden. Die aus Rgur 3 ersichtfichen 
Gleitlager 18 konnen durch die Nagellager 8 nach 

35 Rgur 4 ersetzt werden. 

Im erfindungsgemaJ3en Indukfionsmotor mit 
Zwischenlaufer nach Rgur 5 weist der Stander 2 
keine Nut auf und die Standerwicklung 3 ist in 
Kunstharz eingebettefc sie bildet eine Luftspaltwic- . 

40 klung. 

Das Drehelement 6 ist in Form einer flachen, 
'■ axial zwischen dem wellenfesten Korper 4 des. 
Laufers und dem Stander 2 angeordneten Scheibe 
aufgebaut. Die geraden Drehungsebenen des 

4S Laufers und des Drehelementes 6 iiegen bei dieser 
Losung parallel. Das Drehelement 6 kann sowohl 
an dem Stander 2 (z.B. auf einem daran ausgebil- 
deten kreisscheibenformigen Vorsprung). an der 
Motorwelle 10 als auch - wie in Rgur 5 ersichtlich 

so ist - am Laufer freilaufend uber das Lager 8 ab- 
gestutzt sein. 

Im Betrieb des erfindungsgemaiten Induktions- 
motors sind die Lager (Nagellager 8 Oder Gleitlager 
18) entsprechend des Unterschieds zwischen der 

55 Drehzahl des Asynchronmotors und derjenigen des 
Synchronmotors belastet Daher ist die Lebensdau- 
er der Lager hoch. Der Energiebedarf ist wegen 
der Verwendung des Drehelementes 6 als 
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Synchron-Lauferteil des Induktionsmotors gering, • 
die zu einem sehr kleinen Wert des Belastungswin- . 
kels fuhrt, unabhangig davon, ob das Drehelement 
6 innerhalb Oder auflerhalb des Laufers eingebaut 
ist 5 

Das Drehelement 6 kann wie erwahnt wal- 
zenformig (Rguren 1 bis 4), scheibenformig (Rgur 
5) Oder kreisringformig sein. Die ringformige Aus- 
bildung ist zur walzenformigen Oder zur . - . 
scheibenformigen ahniich - abhangig von der w 
nachstehend dargestellten Anordnung des magneti- 
schen Stoffes des Drehelementes. 

Das Drehelement 6 nach den Figuren 6 und 7 • 
ist walzenformig ausgebildet es dient ais eine den 
Laufer umgebende Hulle, die mit aus einem leich- 75 . 
ten Material, wie Kunststoff Oder Aluminium ausge- 
biideten Abschluflwanden 23 beidseitig ge- 
schlossen ist. Die Abschluflwande 23 sind an die : 
Lager 8 Oder 18 angepaflt (in den Rguren 6 und 7 
nicht gezeigt) und mit einem zweckmaflig als .20 
Hohlkorper aus Aluminium oder Kunststoff vorbe- 
reiteten Haltezylinder 22 verbunden. Auf der 
(inneren oder aufleren) Oberflache des Haltezylin- ■: 
ders 22 sind ferromagnetische Bander 21 aufge- 
klebt. die z.B. durch pulvermetaJlurgische Metho- 25 . 
den hergesteltt worden sind. Die Bander 21 sind in 
bekannter Weise in radialer Richtung vorteilhaft so 
vormagnetisiert dafl die Anzahi der Pole des Ma- 
gnetfeldes zu der Polanzahl der Standerwicklung 3, 
gleich ist Wenn notwendig konnen im Haltezylin- . 30 
der 22 zwischen den Bandern 21 Luftspalte vorbe- \ 
re'rtet werden. Der Haltezylinder 22 kann . 
selbststandig das Drehelement 6 bilden, faJIs j.ener 
aus einem ferromagnetischen Stoff besteht. wobei ., 
die Abschluflwande 23 z.B. aus Kunststoff ausge- 35 
bitdet sind. 

Bei kostspieiigen, auf Seltenerdmetallen (z.B. 
Kobalt-Samarium-Mischung, Neodium) basierenden 
Bandern 21 konnen jene aus hintereinander und 
nebeneinander in Reihen angeordneten Teilen mit „ 40 
Abmessungen von 1,8 x 4, 5 x 24 mm vorbereitet 
werden, wobei ein aus Aluminium bestehender Hal- 
tezylinder 22 mit einer Wanddicke von z.B. 1 ,5 mm • 
vorgesehen ist. 

■1st das Drehelement 6 eine Scheibe, wie aus 45 
Rgur 5 ersichtlich ist so sind die Bander 21 sen- 
krecht zur Motorwelle 10 aufgeklebt und in axialer 
Richtung vormagnetisiert. Die Scheibe kann sowohl 
aus nichtferromagnetischem Stoff (mit aufgeklebten 
ferromagnetischen Bandern), als auch. einem 50 
ferromagnetischen Stoff (ohne Bander) ausgebildet 
werden. Das waizenformige Drehelement 6 und 
ebenso das scheibenformige oder ringformige Dre- 
helement kann sowohl an der Motorwelle 10 als ■ 
auch im Slander 2 oder im Laufer abgestutzt wer- 55 
den, wobei die Anpassung, der Einbau, . 
zweckmaflig von der Motorkonstruktion abhangig, 
bestimmt werden kann. 



Den obigen Ausfuhrungen ist zu entnehmen, 
dafi das Drehelement 6 eine Vergroflerung des 
Luftspaltes zwischen dem Stander 2 und dem 
Laufer. bewirkt, was an sich eine geringe Ver- 
schlechterung- der Arbeitsparameter (die Erhohung 
des Magnetisierungsstromes) hervorrufen wiirde. 
Dieser Effekt folgt der Tatsache, daJ3 das Drehele- 
ment aufgrund seiner Oicke einer Vergrofierung 
des Abstandes zwischen dem Stander und dem 
Laufer bedarf. Die Dicke des Drehelementes macht 
im Allgemeinen etwa 3 ... 3,5 mm aus; bei hdheren 
Motorleistungen kann sie grofier sein. Jedoch ist 
die Anwesenheit des ferromagnetischen Drehele- 
mentes 6 mit solchen Vorteilen verbunden,. daB die 
erwahnte Verschlechterung voilstandig kompensiert 
wird, da die modernen ferromagnetischen Stoff e 
eine wirklich . hohe Koerzitivkraft gewahrleisten 
konnen. 

Im erfindungsgemaflen Induktionsmotor werden 
die Vorteile der Synchronmotoren und der Induk- 
tionsmotoren derart vereinigt, daB das Drehelement 
6 als ein erganzender Rotor magnetische Energie 
leistet, wodurch die Magnetisierung des Motors er- 
leichtert wird und weniger Leistung aus dem Netz 
zum Aufbau des magnetischen Hauptfeides 
(Drehfeldes) benotigt wird. Beim Bnschalten der 
Speisespannung (die einphasig. Oder dreiphasig 
ist) entsteht in der Standerwicklung ein 
kreissymmetrisches oder elliptisches Magnetfeld, 
das sich mit Synchrondrehzahl dreht. Dabei wer- 
den der Laufer und das Drehelement 6 zur Asynch- 
rondrehzahl beschleunigt, bei deren Erreichen das 
Drehelement 6 auf die Synchrondrehzahl in einem 
.sehr schnell ablaufenden Prozefl, werter be- 
schleunigt wird. In diesem Zustande bewirkt das 
Drehelement 6 eine Erregung, welche zu der des 
magnetischen Hauptfeides des Motors hinzugefugt 
wird. Derart kann mit entspechender Auswahl der 
Stoffe die magnetische Erregung zwischen dem 
Stander und dem Laufer bedeutend erhoht werden. 
Die Beschieunigung des Drehelementes kann 
durch die Anwesenheit eiries magnetisch nicht er- 
regbaren Metalls beim ferromagnetischen Stoff als 
Haltezylinder 22 verbessert werden, womit eine 
Kafigwirkung gewahrleistet wird. 

Durch zweckmaflige Auswahl des 
dauermagnetischen Stoffes kann der Leistungsfak- 
tor gemafl den Anforderungen eingestellt werden.. 
Bei den Belastungen, die niedriger sind als die 
dem Leistungsfaktor folgenden, arbeitet der Induk- 
tionsmotor auf kapazitive Weise als ein uberregter 
Synchron motor, und wenn die Belastung die dem 
ausgewahlten Arbeitspunkt entsprechende Uber- 
schreitet, ist der Blindstrom bedarf bedeutend gerin- 
ger als bei den bekannten Induktionsmotoren. 
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Das erfindungsgemafle Drehelement kann bei 
alien Induktionsmotoren verwendet werden. Die 
Motorteistung, die Anzahl der Wickiungspole, die 
Anzahl der phasen der Speisespannung, die An- 
ordnung des Laufers sind praktisch nicht begrenzt 
im Motor, kann der erganzende Rotor ohne weiteres 
verwendet werden und dann ist mit einer bedeuten- 
den Verbesserung der energetischen Egen- 
schaften (mit einem ■ Leistungsfaktor bis 0,95, d.h. 
mrt verminderter Aufnahme der Bfindieistung) 2u 
rechnen. 



Anspruche 

1. Induktionsrnotor, der einen Stander (2) mit 
einer Standerwicklung (3) sowie einen davon uber 
einen Luftspalt (13) getrennten, mit einer Motor- 
welle (10) verbundenen Laufer enthalt, wobei der 
Laufer mit einem strom leitenden Element, sowie 
einem magnetisch erregten Korper (4) versehen ist 
dadurch gekennzeichnet/ dafl im Luftspalt (13) ein 
zwischen dem Stander (2) und dem magnetisch 
erregten Korper (4) angeordnetes. gegen den 
Laufer freilaufend abgestutztes, aus 
permanentmagnetischem Stoff ausgebildetes Dre- 
helement (6) vorgesehen ist 

2. Induktionsrnotor nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet dafl das Drehelement (6) oberhalb 
des stromleitenden Bementes des Laufers an- 
geordnet ist 

3. Induktionsrnotor nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet dafl das Drehelement (6) in einem 
im Laufer zwischen dem magnetisch erregten 
Korper (4) und dem Stander ausgebiideten inneren 
Luftspalt (13) angeordnet ist 

4. Induktionsrnotor nach einem der Anspruche 
1 bis 3, dadurch gekennzeichnet dafl das Drehele- 
ment (6) uber Lager (8, 18) an dem Laufer ab- 
gestutzt ist 

5. Induktionsrnotor nach einem der Anspruche 
1 bis 3, dadurch gekennzeichnet dafl das Drehele- 
ment (6) uber Lager (8, 18) an der Motorwelle (10) 
abgestutzt ist 

6. Induktionsrnotor nach einem der Anspruche 
1 bis 3, dadurch gekennzeichnet dafl das Drehele- 
ment (6) uber Lager (8, 18) an dem Stander (2) 
abgestutzt ist . 

7. Induktionsrnotor nach einem der Anspruche 
1 bis 6, dadurch gekennzeichnet dafl das Drehele- 
ment (6) als Kreisring ausgebildet ist 

8. Induktionsrnotor nach einem der Anspruche 
1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, dafl das Drehele- 
ment (6) als Scheibe ausgebildet ist 

9. Induktionsrnotor nach einem der Anspruche 
1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, dafl das Drehele- 
ment (6) als Waize ausgebildet ist 
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10. Induktionsmotor nach einem der Anspruche 
1 bis 9, dadurch gekennzeichnet dafl das Drehele- 
ment (6)' mit aus ferromagnetischem Stoff vorberei- 
teten Bandem (21) versehen ist welche in zum 
Laufer normaler Richtung vormagnetisiert sind und 
die gleiche Polanzah! aufweisen wie die 
Standerwicklung (3). 

11. Induktionsmotor nach einem der Anspruche' 
1 bis 10. dadurch gekennzeichnet dafl der 
ferromagnetische Stoff des Drehelementes (6) auf 
einem elektrisch leitenden. aus magnetisch nicht 
erregbarem Stoff, insbesondere Aluminium oder 
Kupfer, ausgebiideten Halteelement insbesondere 
auf einem Haltezylinder (22) angeordnet ist 
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Fig, 2 




Fig.5 



